LITERA
Bucuresti
2020


https://www.libris.ro/vreau-sa-fiu-inginer-de-roboti-anna-claybourne-LIT978-606-073-150-4--p21004855.html

Nimrobetil .0 a2l il L

Tipuri de roboti .............................. 6
Componente mobile ...................... 8
Se misca asemenea oamenilor ...10
Energia robotilor ........................... 12
Programarea robotilor ................. T
Simturile robotilor ....................... 16
Cum invata robotii ....................... 18
Proteze robotice ........................... 20
Exoschelete si roboti mech ......... 22
Jumatate robot, jumatate om ..... 24
Roboti umanoizi ............................. 26
Valea stranie ................................ 28
Animale roboti ............................. 30
Roboti pe patru picioare ............. 32
Roboti-insecte ............................. 3L
Tentacule, trompe si cozi ........... 36
Roboti zburatori ........................... 38
Roboti animale de companie ....... L0

- !f_." \!I

Roboti domestici .......................... k2
Roboti la lucru ............................. Ll
Roboti salvatori ................ccc........ L6
Roboti subacvatici ....................... L8
Roboti spatiali .............cc.cc........... 50
Roboti medicali ............................. 52
Robotii de scoala ........................ 5L
Nanorobotii ............ccccccoevevneencnn.. 56
Alti si alti roboti! ......................... 58
Raspunsur . - uiiiis o 60
Glosarn ....cionciEeses e 62




Atunci cand te gandesti la un robot, cum
ti-1 imaginezi? Multi 1si Inchipuie masini
umanoide (cu forma umana) care merg,

vorbesc si gandesc asemenea robotilor
din filmele SF.

De ista i

e ':a? EXISf'a su*i-e de tipuri de roboti, unii cy
Umana si altii care ny seamanj ;ieloc cu

oamenii. Vei afla despre toti in aceasty carte

Robotii se pot misca, pot simti
prezenta unor lucruri din
apropiere §i pot interactiona
cu lucrurile §i cu oamenii.
(et mai multi sunt controlati de

4— Qamenii de stiinta si
inginerii construiesc
de sute de ani masini

computere §i pot [i programati ;i:i:?f 5:5 c.ubrol-:oﬁi.
pentru a ?V\Aeplini anumite care sc,—?;e,ﬂ,z f?;&
T farcint. in anii 1770.

0data cu dezvolfarea
electronicii si a stiintei
calculatoarelor, s-au
invenfat ot mai multi
roboti care sa faca diferite
ackivit 3t
AIBO, un catel robotic de e

robot umanoid

Inginerii in robotica
proiecteaz, construiesc,
testeaza si repara roboti.
[ o meserie captivanta

: |/ si creativ — un amestec |
robot industrial de stiinta, tehnica IT =4
construind o masing inventie si arta. :

0




Proiect: Acesta este un robof?

Testeaza-ti abilitatile de identificare a robotilor cu ajutorul acestei
activitati.

non-roboti:




Robotii pot fi de mai multe feluri,
in functie de modul in care

e functioneaza sau se misca, ori dupa
sarcina pe care o indeplinesc.

o * ‘ _Rﬁfnci fénd se.' apf:cé sd Proiecteze un robot

b Tu d indeplini anumi
Sdrcini si pentry 3 se deplasa. e

Daca un robot trebuie s3 se

deplaseze pe o suprafata plana,

inginerii ii adauga roti.

Robotii cu picioare mobile
sunt mai greu de construit,
insa +ehnologia avansata

Acest robot nu sevdeplaseaza din zilele noastre le-a adus
nicaieri, pentru ca e doar

imbunafatiri. Unii pot urca
un brat folosit la construirea s3u <obori re Ble
anumitor lucruri infr-o fabrica. :

Inginerii au inventat mii de tipuri de
roboti care pot indeplini tot felul de
sarcini. [atd aici citeva exemple..

s Existd chiar si roboti e Robotii de cautare si
care pot zbura sau se salvare gasesc oameni
Pot deplasa pe sub apa. si~i salveaza de |a

@
@ 6@ @ Pericole.

f\obofii de la ferma sau cej
dm_ fabrica ?mdep!inesc farcini

Simple i repetitive ca, de

pilda, culesu| fructelor.

{12

Unii roboti ne ajutd in viata de zi
€U 2i — ca acest robot conceput
Pentru a te ajufa sa adormi.




Proiect: Robotul visurilor fale

_a ce anume ai avea nevoie sa te ajute un robot? Sa-ti faca patul, sa-ti duca
a indeplinire telurile, sa puna pe fuga paianjenii - sau la cu totul altceva?

Deseneaza, in acest spatiu, robotul pe
care +i-ai dori sa-1 ai prin preajma.



Exista tyej metode
de baza Prin care

pofi face bratul Unui

robot (4 ¢ miste:

1. Folosind un sistem
motorizat: motorul e o
componenta rofativa,
actionata de obicei de
curentul electric.

2. Un sistem hidraulic elibereaza
lichid in tuburi pentru a impinge
sau trage partile mobile.

~—
@agg_ 3. Intr-un sistem de

v / corzi sau tendoane,

i t's. cdteva sfori sau fire tragq

B de pdrtile mobile penry
a le controla.

Imagineaza-ti ca robotul +3u are
nevoie de un brat mobil. Cum faci
€a miscarile sa Poata fi executate?

Un robot obisnuit are
ﬁ‘#\ mai multe parti
mobile, Inginerii
trebuie sa-si dea
¥’ 7 s€ama cum sd le faca sa
fie cat mai rezistente,
dar, in acelasi timp,
cdt mai mici si usoare,
Pentru a nu ingreuna
miscarea sau robotul.



PrOiEC',': MOdel de Al nevoie de:
rObO'l' mObiI * carton mai gros * 0 piuneza

* foarfeca * o fepusa de lemn
3ratul simplu de robot iti va arata cum functioneaza * un pai pentru . elastice

rticulatia si miscarile. Daca iti reuseste inseamna baut
a in curand o sa poti construi un robot!

Taie doua bucati de carfon, 2. Suprapune cele doua bucati 3. Asaza o sectiune a paiului pe
cam de aceeasi lungime, si de carton in unghi drept, ca una dintre bucatile de carfon
decupeaza-le in forma unor in imagine, si fixeaza-le cu si fixeaz-o cu elastic.
rigle de cite 15 cm. Piuneza pentru a obtine o

articulatie mobila.

L. Introdu tepusa prin pai si fixeaz-o 5. Impinge si trage tepusa inainte si
Pe cealalta sectiune, ldnga articulatie, inapoi pentru a face bratul sa se
cu un elastic. indoaie,



De-a lungul a milioane de ani, corpul
uman a evoluat, dezvoltAndu-si parti
mobile puternice si eficiente, ca
degetele si picioarele.

'\d Inginerii care fac roboti imita

mm‘ uneori felul Th care corpul uman

“ fe misca pentru a crea componente
care functioneaza asemanator.

»~ " degetul sus

2

ot ’ >, »— tine obiecte
apasa un buton
5 | " ridicd obiecte
arata = \ ik

Corzi lungi si | /)
puternice numite ] L /4

Fiecare deget @ endoane fraverseaza

dledtuit din cdteva bratele, mainile $i

mici sectiunj de
0s, astfel inct sj
S€ Poatd indoi,

degetele. Muschii
trag de ele pentru
face degetele sa se
stranga.




Aceasta mana robotica functioneaza exact ca una reala, * carton
z.and tendoane pentru a face degetele sa se indoaie. * un marker
* foarfeca

* paie de baut
* ata
* banda adeziva

Deseneaza conturul mdinii pe o 2. Dupa modelul mdinii fale,
bucata de carton si decupeaza deseneaza liniile unde se afla
forma obtinuta. articulatiile degetelor.

laie paiele in bucati ceva mai mici L Taie 5 bucdti de atd de 5. Tine cu o mdna incheietura
decdt fiecare sectiune a degetelor aproximativ 30 cm. Infrodu-le mdinii robotice si cu cealalta
si lipeste-le pe mana de carfon. Prin bucatile de paie, ca in apuca de capetele libere ale
Lipeste bucati de paie in palma imagine, si lipeste-le de firelor de ata. Trage de ata
in continuarea degetelor. Adauga varfurile degetelor, Pentru a face mdna sa se

o bucatica de pai in mijlocul indoaiel

incheieturii.



