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1. MARIMI FIZICE

Definitie: Prin clasificare se intelege repartizarea elementelor
unei multimi in submultimi, pe baza unei proprietati
comune.

Definitie: Proprietatea comund pe baza careia se realizeaza
clasificarea poartd denumirea de criteriu de
clasificare.

Definitie: Proprietatea pe baza careia se realizeaza ordonarea
exacta a corpurilor dintr-o multime poarta denumirea
de criteriu de ordonare.

Marimea fizica este o notiune care se asociaza unei proprietati
fizice masurabile.

Definitie: A masura o maérime fizicd inseamnda a afla de céte
ori o anumitd marime de acelasi fel, aleasa prin
conventie ca unitate de masurd, se cuprinde in
madrimea pe care dorim s& o masuram.

Marimea fizica se exprima sub forma:

marime fizicd = valoare numerica x unitate de masura

\ %)
v

valoarea marimii fizice
Cel mai utilizat sistem de unitati de masura este Sistemul
International de Unitati (S1), adoptat in 1960. n cadrul Sl exista
sapte marimi si unitati de masura fundamentale.

Nr. Marimea fizica Simbolul Unitatea | Simbolul

ert. fundamentala marimii de unitatii de
masura mdsura

1. Lungime L metru m

2, Masa m kilogram kg

3 Timp t secunda s

4. | Cantitatea de substanta v mol mol

5. | Temperatura termodinamica in Kelvin K

6. Curentul electric / Amper A

/s Intensitate luminoasa / candela cd
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Restul unitatilor de masurd se numesc unitati derivate si se
obtin in functie de unitatile fundamentale, pe baza relatiilor dintre
marimile-fizice.

2. MARIMI FIZICE VECTORIALE

2.1. Marimi scalare, marimi vectoriale

Definitie: Marimile scalare sunt méarimile fizice care se
caracterizeazd complet prin valoarea lor méasuraté si
unitatea de masura.

Exemple: temperatura, masa, timp, densitate, lucru mecanic.

Definitie: Marimile vectoriale sunt méarimi fizice complet de-
terminate de urmadtoarele elemente:

— valoarea méasurata; i g (&)

— unitatea de mésura; /A‘v/,/

— punct de aplicatie;

= d/reC!ie,' Flg Vector —

_ sens. reprezentare
geometrica.

Exemple: viteza, acceleratia, forta.

Denumire: Notiunea de vector provine din limba latind si
inseamna ,purtator”.

Definitie: Vectorul este un segment de dreapta orientat,
caracterizat prin urmatoarele elemente:
— punct de aplicatie sau origine (punctul A);
— directie (dreapta suport A);
— sens (indicat de sdgeatd);
— modul (lungimea segmentuiui AB).

Se noteazd cu AB sau v (vezi figura).

Vectorii pot fi:

—legati — punct de aplicatie fix;

—alunecatori — dreapta suport este fixata, dar punctul de
aplicatie poate aluneca pe dreapta suport;
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—liberi — punctul lor de aplicatie poate fi deplasat oriunde in
spatiu, suportul lor ramanand paralel cu aceeasi dreapta.

2.2. Adunarea vectorilor

Tn urma adunérii a doi vectori a si b se obtine tot un vector,
numit vector notat cu S, numit vector rezultant sau rezultanta:

S=a+b
Regula paralelogramului
Suma a doi vectori este daté de diagonala

paralelogramului construit cu cei doi vectori
care se adunéa ca laturi, avand origine

comuna.
S=a+b

Modulul vectorului sumei S = »/a2+ b’+ 2a -b -cosa, unde

«=(3 b)

Regula poligonului
Suma mai multor vectori este daté de linia
de inchidere a conturului poligonal construit
cu vectorii componenti.
S=a+b+c

Proprietatile adunarii vectorilor

1. adunarea vectorilor este comutativa: a +

2. adunarea vectorilor este asociativa:
(@+b)+c=a+(b+c)

3. adunarea vectorilor este distributiva: daca m si n sunt

b=b+a;

numere reale, atunci:
m@+by=m-a+m-b;
(m+na=m-a+n-a
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2.3. Descompunerea unui vector
dupa doua directii date

A descompune un vector vV dupa
doua directii concurente (A,) si (4,),
inseamna a gasi doi vectori V, si V/,,
numiti componentele Iui v, orientati
dupa directiile (A,) si, respectiv, (A,)
astfel incat sa fie indeplinita relatia
V,+V,=V.

2. 4. Scaderea vectorilor

Definitie: A scadea doi vectori @ sib M, a P
inseamné a aduna la vectorul @ = P
vectorul opus — b .

Modulul vectorului diferenta este
dat de relatia:

D = /a"+ b’- 2abcosa.

unde o = (3, b)

Scéderea vectorilor este anticomutativé (a — 5) =— (5 - a).
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3. NOTIUNI DE
CINEMATICA PUNCTULUI MATERIAL

3.1. Sistemul de referinta.
Miscare si repaus

Definitie: Corpul de referintd este corpul fata de care se
determiné pozitia altui corp.

Definitie: Sistemul de referintd (SR) este ansamblul format
din corpul de referinta, instrumentul pentru masurarea
distantei si instrumentul pentru mésurarea intervalelor
de timp.

—Un corp se afla in repaus fata de un SR daca nu-si schimba
pozitia in timp fata de SR ales.

—Un corp se afla in miscare fatd de un SR, daca isi schimba
in fiecare moment, pozitia fatd de SR ales.

—Miscarea si repausul au un caracter relativ, deoarece depind
de SR ales.

3.2. Mobil. Traiectorie

Mobil — este un model folosit pentru reprezentarea unui corp
in miscare, caruia fi neglijam forma, dimensiunea si masa, avand
doar o proprietate — pozitia in spatiu.

Traiectoria — curba descrisa de un mobil

Observatie: Forma traiectoriei depinde de sistemul de referinta
considerat.
Dupa forma traiectoriei, miscarea unui punct material poate fi:
— migcare rectilinie — traiectoria este o dreapta;
— miscare curbilinie — traiectoria este o curba.
Daci traiectoria este un cerc, miscarea se numeste circulara.
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3.3. Vectorul deplasare

Deplasarea este vectorul care
uneste pozitia initiald a punctului
material cu cea finala (AB).

traiectorie

[sy]

A deplasare Vectorul deplasare Ad este

caracterizat de:

— modulul [Ad| — lungimea segmentului AB:

— directia — dreapta care trece prin punctele A si B;

— sensul — sensul miscarii corpului (de la A la B).

Fie un mobil care se migca pe o traiectorie curbilinie oarecare.
Notam cu A, B si C pozitille succesive la momentele b, G s
respectiv ¢,. In intervalul de timp (t,, t,) deplasarea este vectorul
AB, iar in intervalul de timp (¢, t,) este 2 Deplasarea

A B rezultantd este AC si se obtine

unind originea primei deplasari cu
c varful ultimei deplasari. Vectorul
e, deplasare este suma vectoriala a
“%  vectorilor r deplasare AB si BC.

AC = AB + BC

3.4. Viteza

Definitie: Vectorul vitezd medie (V) se defineste ca raportul
dintre vectorul deplasare (Ad) si intervalul de timp
(At) in care a avut loc aceasts deplasare:
gsb ik
V= E
Elementele vectorului vitezd medie:

* modulul [V | = Iﬂj—l;
o At

- directia si sensul — aceleasi cu ale vectorului deplasare;
* unitate de masura



